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Objetivo: Los sistemas dindmicos y el control éptimo tienen numerables aplicaciones en areas como
son crecimiento econdmico, organizacion industrial, administracion de recursos naturales, juegos
dinamicos, entre otros. El objetivo del curso es estudiar los conceptos basicos sistemas dinamicos y
control éptimo en tiempo discreto y continuo. En la parte discreta nos enfocaremos a estudiar la
estabilidad de sistemas en tiempo discretos y los multiplicadores de Lagrange. En la parte continua
nos enfocaremos a estudiar sistemas continos y el principio de maximo.

Temario
1. Estabilidad de sistemas dinamicos en tiempo discretos
1.1. Sucesiones en espacios vectoriales
1.2. Sistemas lineales y estabilidad
1.3. Sistemas no lineales
1.4. Linealizacion y estabilidad
2. Estabilidad de sistemas dindmicos en tiempo continuo
2.1. Sistemas lineales y estabilidad
2.2. Sistemas no lineales
2.3. Condiciones de existencia
2.4. Linealizacidn y estabilidad
3. Optimizacién dindmica en tiempo discreto
3.1. Problemas de control con horizonte finito
3.2. El método de los multiplicadores de Lagrange
3.3. Los multiplicadores de Lagrange en espacios abstractos
3.4. Problemas de control horizonte infinito
3.5. Los multiplicadores de Lagrange en horizonte infinito
4. Optimizacion dinamica en tiempo continuo
4.1. Planteamiento de problemas de optimizacion con horizonte finito
4.2. La ecuacion de Hamilto-Jacobi-Bellman
4.3. El Principio del maximo de Pontryagin
4.4. Problemas de optimizacidn con horizonte infinito
5. Casos aplicados
5.1. Economia ambiental
5.2. Recursos naturales
5.3. Crecimiento econédmico
5.4. Desarrollo econémico
5.5. Organizacién industrial
5.6. Bienes publicos
5.7. Economia espacial



Evaluacion

La evaluacién constara de: Primer examen 30% de unidades 1y 2; segundo examen 30% de unidad
3; tercer examen de unidad 30% unidad 4. La unidad 5 se evaluara en base a una exposicion (10%).
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